Hersteller

Klasse

Motion-Solutions GmbH
Karlstralle 8, D-42897 Remscheid
B

Modell COSEAT® complete C€
Gewicht der Testpuppe (ISQ 7176-8) 104 kg

Min: Max. Einheit
Benutzergewicht = 104 kg
Gesamtlange mit Beinstiitze™ 1060 - mm
Gesamtbreite 591 591 mm
Gesamtgewicht mit Batterien (abhangig von der Konfiguration) 189 = kg
Gesamthohe (Hiftwinkel 90°) 870 1120 mm
Maximal sichere Neigung™ (dynamische Stabilitat) - 7/12 ° /%
Reichweite bei 6 km/h™ - 30 km
Hindernistiberwindung™ = 50 mm
Hochstgeschwindigkeit vorwarts - 6 km/h
Mindestbremsweg ab Hoéchstgeschwindigkeit - 1000 mm
Sitzflachenwinkel =35 33 °
Ist-Sitztiefe 350 460 mm
Ist-Sitzbreite 350 480 mm
Sitzflachenhohe an Vorderkante (ohne Sitzkissen) 4390 - mm
Riickenlehnenwinkel (elektrisch) 90 170 °
Ruckenhohe (ohne Sitz- und Rickenkissen) 380 630 mm
Beinstltzenldange 230 482 mm
Beinstitzenwinkel 90 180 °
Armlehnenhéhe (Distanz zwischen Armlehne und Sitzflache) 230 405 mm
Wenderadius 509 - mm
Chassislange (mit hochgeschwenkter FuRplatte) 930 mm
Sitzvorkantelung (erforderlich bei Einstieg tiber FuRplatte) S 33 °
Kniewinkelverstellung = 30 °
Schwenkbares Bediengerdt ja
Steuerungen R-Net (verschiedene Module) / VR2
Sitzhohenverstellung elektrisch ja
Antriebsmotoren (DC) 2 x 24V DC-Motoren
Schallpegel (ISO 7176-14) - 55 dB
Einstiegshéhe (ohne Sitzkissen, bei 27° Vorkantelung) 410 = mm
Sitzhohe hinten (ohne Sitzkissen) 4390 - mm
Art der Lenkung indirekt
Antriebsrader (pannensicher) 355 /14 mm /"
Lenkrollen (pannensicher) 152/ 6 mm /"
Akkus 2x12V /70 Ah(C/100)
Ladegerdt 8 A

" Der Rollstuhl kann je nach Einstellung, die empfohlenen Werte der Normen fiir die Anwendungsklasse B liberschreiten. Dies kann zu einer erschwerten Zuganglichkeit von Verkehrsmitteln und
Fluchtwegen fiihren.

*2 Die maximal sichere Neigung ist abhdngig von der individuellen Schwerpunkteinstellung, diese ermaglicht auch die sichere Uberwindung gréRerer Steigungen.

"3 Unebener Boden, Gefdlle, niedrige Temperaturen, die haufige Verstellung von Sitzoptionen und die Alterung der Batterie kénnen sich negativ auf die Reichweite des elektrischen Rollstuhls auswirken.

“¢ Samtliche Hindernisse sind fiir eine sichere Uberwindung vorwarts anzufahren.

Hinweis: Rollstuhl ist nicht als Sitz in einem Kraftfahrzeug zugelassen!
Hinweis: Der unbesetzte Rollstuhl ist fir den Land- und Lufttransport geeignet, weitere Informationen entnehmen Sie der Bedienungsanleitung

Information tber alternative Formate der Bedienungsanleitung:

Fur den Fall, dass der Anwender nicht in der Lage ist, die notwendigen Informationen aus der vorliegenden Broschiire zu beziehen, ist es moglich die Broschire auf unserer Website in einem vergro-
Rerten Format anzuzeigen. Zudem konnen Sie jederzeit Kontakt zu unserem Kundenservice aufnehmen und sich entsprechend informieren lassen. Beachten Sie zudem die Kontraindikationen
unserer Rollstihle (zu finden in der Bedienungsanleitung).

Information zu vorgesehenen Nutzern und Verwendungszweck:

Elektrorollstiihle der COSEAT-Serie eignen sich fir Menschen mit verschiedensten Bewegungseinschrankungen und erméglichen Ihnen die Bewaltigung ihres Alltags. Ausfhrliche Informationen zu
Indikationen und Kontraindikationen, wie beispielsweise eine Bewusstseinsstérungen, finden Sie in unseren Bedienungsanleitungen, die Sie jederzeit unter info@moso-gmbh.de anfragen konnen.

PRODUKTKATALOG

® Ihr Fachhandler

Bewegung erleben

motion solutions® GmbH
Karlstralle 8
D-42897 Remscheid

Tel. +49 2191/209004-20
Fax +49 2191/209004-22

info@moso-gmbh.de
www.moso-gmbh.de

nd Druckfehler vorbehalten. Unsere Produkte entsprechen den eins:

Technische Anderung;

Bestimmungen der Richtlinie (EU) 2017/745 tiber Medizinprodukte und sind CE-konform bzw. entsprechen
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Bewegung erleben

COSEAT®

Abbildung zeigt COSEAT® complete mit Sonderausstattung

Der COSEAT® eroffnet Rollstuhlfahrern die dritte Dimension des Sitzens

Beim COSEAT® handelt es sich um ein komplett neues Produkt mit einer enormen Funktionsvielfalt. Sich
dieser anzundhern, gelingt am besten mit einem einfachen Bild: Stellen Sie sich eine Halbkugel vor, auf
deren Rundung eine Platte aufliegt. Die Platte ist in alle Richtungen im Raum sehr beweglich, allerdings ist
sie labil und kaum kontrollierbar. Der COSEAT® bietet genau diese Beweglichkeit, geht sogar noch dariiber
hinaus, ldsst sich aber stets millimetergenau kontrollieren und auf die Anforderungen und Winsche des
Nutzers abstimmen.

Dahinter steckt eine eigens entwickelte Mechatronik, die Uber vier Motoren gesteuert wird. Dadurch kann
die Grundplatte des COSEAT®, auf der das Sitzsystem montiert wird, in nahezu jede beliebige Richtung
bewegt werden. Natirlich immer nur so weit, wie es ungefdhrlich, therapeutisch sinnvoll und fiir den Nutzer
angenehm ist. Eine moderne Computersteuerung sorgt daflr, dass bestimmte Prozesse automatisiert
und auf Knopfdruck abgerufen werden kénnen. Dadurch ergeben sich Positionierungsmaoglichkeiten und
Bewegungsabldufe, die neue Alternativen in der medizinisch-therapeutischen Versorgung bieten. Aber
auch Komfort und Lebensqualitat des Nutzers werden erheblich gesteigert.

Der COSEAT® ist in drei Varianten erhaltlich. Als ,COSEAT® basic"” lasst sich das System an fast allen
handelsiblichen Elektrorollstithlen zwischen Chassis und Sitzsystem montieren. Dem Nutzer stehen
damit alle Funktionen des COSEAT® zur Verfiigung. Der ,COSEAT® element” wird mit Sitzsystem aus-
geliefert und kann dann ebenfalls auf beinahe allen gangigen Rollstuhlchassis aufgebaut werden. Der
,COSEAT® complete” wird als vollstandiger Elektrorollstuhl mit Sitzsystem und Chassis ausgeliefert.
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DER COSEAT® IM UBERBLICK

Die COSEAT®-Modelle
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Schwebemodul

TECHNISCHE DATEN COSEAT®-Modul

AbmaRe BxHxT (eingefahren) 460 x 130 x 650
Gewicht 30
Maximale Zuladung 104
Sitzhub

Max. Seitenkantelung 22

Max. Vorkantelung 33

Max. Ruckkantelung 33

Max. Diagonalkantelung 25
Systemwinkel 66

Hinweis: Sonderanfertigung bei Einzelbestellung fur Nachristungen

Hub-/Lift-Funktion

Schwebemodul: Automatische Korrektur der Sitzflache
auf schragem Untergrund - beim Fahren auf Rampen

und abgesenkten Wegen gleicht der Co-Seat den Winkel
automatisch aus, sodass der Sitz immer in der gewohnten
Position bleibt (gleichzeitiger Kippschutz)

Ausgleich von Fliehkraften in Kurven und Kompensation von
Kraften, die beim Bremsen und Beschleunigen entstehen.

rickwarts kanteln

vorwarts kanteln (auch als Aufsteh-/Transferhilfe)

seitlich kanteln
diagonal kanteln

Deku-Modus: Dekubitusprophylaxe durch automatisches
seitliches Kanteln im Wechsel

Schaukelmodus: automatisches Kanteln in alle Richtungen

selbst einstellbare Winkel und Intervalle fiir automatische
Kantelungen

Memory-Funktion

Leichterer Transfer

Sanfte Bewegungen und Uberginge




